Bachelorstudiengang Industrial Automation and Mechatronics

Im Studiengang Industrial Automation and Mechatronics umfasst das Grundstudium zwei Lehrplansemester, das
Hauptstudium fiinf Lehrplansemester.

Der Gesamtumfang der fiir den erfolgreichen Abschluss erforderlichen Lehrveranstaltungen im Pflicht- und
Wahlpflichtbereich einschlieRlich des Praktischen Studiensemesters betragt 210 Leistungspunkte (ECTS).

Das vierte Lehrplansemester ist Praktisches Studiensemester.

Beziglich der Regelungen fiir Auslandsstudiensemester wird auf § 3a im Allgemeinen Teil der SPO verwiesen.
Die fiir den erfolgreichen Abschluss des Studiums erforderlichen Lehrveranstaltungen im Pflichtbereich und die
zugehdrigen Studien- und Prifungsleistungen ergeben sich aus den Tabellen 2 fiir das Grundstudium und aus

Tabelle 3 fiir das Hauptstudium (Tabelle 1 zeigt eine Ubersicht).

Fur das Modul Vertiefung Mechatronik ist ein Modul aus dem fachspezifischen Katalog zu wahlen, der von der
Fakultat zu Semesterbeginn bekannt gegeben wird.

Tabelle 1: Modulstruktur

Modul/
1 2 3 4 5 6
Semester
7 Wahlpflichtmodul 1 Wahlpflichtmodul 2 Thesis
Digitale Vertiefung Robotik und Mechatronische
6 Signalverarbeitung Mech ik Netzwerke A - hnik
und Systemtheorie lechatroni utomatisierungstechnil Systeme
Jahresprojekt
Industrielle Digitalelektronik und . . Antriebe und
5 Prozessperipherie Mikroprozessortechnik Informatik 3 Regelungstechnik Sensoren
4 Praktisches Studiensemester
Automatisierungs- Industrielle . Analoge und Technische Mechanik .
3 und Antriebstechnik Maschinentechnik Informatik 2 digitale Messtechnik und Digitaltechnik Analogelekironik
2 Elektrotechnik Mathematik 2 Informatik 1 Physik Technische Mechanik Werkstofftechnik
. Einfiihrung in Physikalische und
1 Konstruktion Mathematik 1 Industrial Automation elektrotechnische Qrundlagen . Grundlagen .
und BWL : Technische Mechanik Werkstofftechnik
and Mechatronics Grundlagen
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Tabelle 2: Grundstudium Industrial Automation and Mechatronics (1. - 2. Lehrplansemester)

Modul Lehrveranstaltung Art Umfang Pru.fungs- Sttljdien- Leistungs-
(SWS) leistung leistung punkte
1. Lehrplansemester 30
Konstruktion und BWL (6 LP)
Grundlagen BWL % 1 1sbK 1
ﬁ?tn(s;t:gktionslehre und Entwicklungsmethodik V/P 5 1K 1sbL 5
Mathematik 1 (6 LP)
Mathematik 1 ViU 6 1K 6
Einfiihrung in Industrial Automation and Mechatronics (6 LP)
Grundlagen der Fertigungstechnik \Y 2 1K 2
Présentations- und Arbeitstechnik VIS 1 1sbPN 2
kﬂiiﬂ?lgn?:ser Industrial Automation and s 1 1sbA 2
Physikalische und elektrotechnische Grundlagen (6 LP)
Elektrotechnik 1 ViU 4 1sbK 4
Physik 1 ViU 2 1K 2
Grundlagen Technische Mechanik (3 LP)
Technische Mechanik 1 ViU 3 1K 3
Grundlagen Werkstofftechnik (3 LP)
Werkstofftechnik 1 Vv 2 1K 3
2 . Lehrplansemester 30
Elektrotechnik (6 LP)
Elektrotechnik 2 ViU 4 1K 4
Elektrotechnik Labor P 1 1sbL 2
Mathematik 2 (6 LP)
Mathematik 2 ViU 6 1K 6
Informatik 1 (6 LP)
Informatik 1 Y 3 1K 4
Informatik 1 Labor 2 1sbL 2
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Umfan Priifungs- | Studien- | Leistungs-
Modul Lehrveranstaltung Art g ung . g
(SWS) leistung leistung punkte
Physik (6 LP)
Physik 2 ViU 4 1K 4
Physik Labor P 1 1sbL 2
Technische Mechanik (3 LP)
Technische Mechanik 2 ViU 3 1K 3
Werkstofftechnik (3 LP)
Werkstofftechnik 2 v 2 1K 3
Gesamt 60
Tabelle 3: Hauptstudium Industrial Automation and Mechatronics (3. - 7. Lehrplansemester)
Umfan Priifungs- | Studien- | Leistungs-
Modul Lehrveranstaltung Art g ung : g
(SWS) leistung leistung punkte
3 . Lehrplansemester 30
Automatisierungs- und Antriebstechnik (6 LP)
Antriebstechnik ViU 3
Automatisierungstechnik 1 ViU 3
Modulpriifung Automatisierungs- und .
Antriebstechnik Pr 1K {120 Min.) 6
Industrielle Maschinentechnik (6 LP)
Industriebetriebslehre und Qualitdtsmanagement |V 2 1sbK 2
Maschinenelemente ViU 4 1K 4
Informatik 2 (3 LP)
Informatik 2 \Y 2 1K 2
Informatik 2 Labor P 1 1sbL 1
Analoge und digitale Messtechnik (6 LP)
Messtechnik und Sensorik ViU 2 1K 2
Praktikum zu Messtechnik und Sensorik P 1 1sbL 2
Schaltungssimulation P 1 1sbL 2
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Umfan Priifungs- | Studien- | Leistungs-
Modul Lehrveranstaltung Art g ung . g
(SWS) leistung leistung punkte
Technische Mechanik und Digitaltechnik (6 LP)
Digitaltechnik \Y 2 1sbK 2
Projektmanagement S 1 1sbH 1
Technische Mechanik 3 v/U 3 1K 3
Analogelektronik (3 LP)
Analogelektronik ViU 3 1K 3
4 . Lehrplansemester 30
Praktisches Studiensemester (30 LP)
Einflihrung Praktisches Studiensemester S 1 1A 3
Praktisches Studiensemester 1sbB 24
Seminar: Praktisches Studiensemester S 1 1sbR 3
5. Lehrplansemester 30
Industrielle Prozessperipherie (6 LP)
Industrielle Kommunikationstechnik \Y 2 1K 2
Methoden der Modellbildung und Simulation \Y 2 1sbK 2
Steuerungstechnik VIP 2 1sbL 2
Digitalelektronik und Mikroprozessortechnik (6 LP)
Digitalelektronik & Mikroprozessortechnik vi0 4 1K 4
Praktikum zu Digitalelektronik &
Mikroprozessortechnik P ! 1sbl. 2
Informatik 3 (3 LP)
0,
Informatik 3 ViU 3 1K (80 %), 3
1sbL (20 %)
Regelungstechnik (6 LP)
Praktikum zu dynamischen Systemen P 2 1sbL 3
Regelungstechnik ViU 3 1K 3
Antriebe und Sensoren (6 LP)
Elektrische Antriebe ViU 2 1sbK 2
Hydraulik & Pneumatik ViU 2 1K 2
Sensoren und Sensorsysteme VIP 2 1sbL 2
Jahresprojekt (Teil 1) (3 von 6 LP)
Projektarbeit (Teil 1) | s ‘ 0,1 1A 3
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Umfan Priifungs- | Studien- | Leistungs-
Modul Lehrveranstaltung Art g ung . g
(SWS) leistung leistung punkte
6 . Lehrplansemester 30

Jahresprojekt (Teil 2) (3 von 6 LP)

Projektarbeit (Teil 2) S 0,1 1A 3
Digitale Signalverarbeitung und Systemtheorie (6 LP)

Digitale Signalverarbeitung und Systemtheorie VIP 4 1K 6
Vertiefung Mechatronik (6 LP)

Ein Modul aus dem fachspezifischen Katalog,

siehe (6) PL SL 6
Netzwerke (3 LP)

Kommunikation im Internet \Y 2

Praktikum Industrielle- und IP-Netze 1

Modulpriifung Netzwerke Pr 1K 1sbL 3
Robotik und Automatisierungstechnik (6 LP)

Automatisierungstechnik 2 vi0 2

Robotik und Handhabungstechnik \Y 2

Robotik und Automatisierungstechnik Labor P 1 1sbA 2

Modulpriifung Robotik und

Automatisierungstechnik Pr 1K 4
Mechatronische Systeme (6 LP)

Elektromagnetische Vertraglichkeit \Y 2 1K 2

Produktentwicklung Mechatronik 1 1sbH 2

Servomechanismen \Y 2 1sbK 2

7 . Lehrplansemester 30

Wahlpflichtmodul 1 (6 LP)

Wahlpflichtfacher im Umfang von 6 pL st 6

Leistungspunkten (ECTS), (Min. 3 LP als PL)
Wahlpflichtmodul 2 (6 LP)

Wahlpflichtfacher im Umfang von 6 pL sl 6

Leistungspunkten (ECTS), (Min. 3 LP als PL)
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Umfan Priffungs- | Studien- | Leistungs-
Modul Lehrveranstaltung Art g ung . g
(SWS) leistung leistung punkte
Thesis (18 LP)
Bachelorarbeit 1T 12
Thesis Seminar S 1R 6
Gesamt 150
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